
DVA 車牌辨識管理手
冊
基於 Synology Surveillance Station 9.2.2 版本
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簡介

透過強大的 AI 影像分析功能，Synology Deep Video Analytics (DVA) 應用程式能即時運算大量物件特

徵、過濾環境中的雜訊，藉此提供精準的偵測結果。利用智慧註記功能及完整的偵測結果管理介面，使用

者更可輕鬆地一手掌握所有事件。

在 DVA 支援的多種演算法中，車牌辨識專為偵測進入指定區域車輛的車牌所設計。為滿足各種場景需求

及安全層級，您可以追蹤並訂定不同的觸發時間。

本手冊將介紹在人車偵測任務中部署車牌偵測的關鍵要素，讓您有效達到最佳精準度。請盡可能遵循下文

所列出的項目以取得最佳結果。

系統需求
Surveillance Station 9.0.0 或以上版本。

Synology 的 Deep Learning NVR(Synology Deep Video Analytics，又稱 DVA，預設已安裝)。

注意：

使用人車偵測不需具備額外授權。

快速安裝攝影機

選擇適合的攝影機
串流品質：1920x1080 @20FPS 至 3840x2160 (4K) 之間

遮陽：(非必要) 為戶外攝影機加裝遮陽罩，避免陽光直射攝影機鏡頭

檢查安裝環境
最低照明：300 照度 (LUX)

安裝高度與角度
安裝高度：3 - 10 公尺

攝影機傾斜角度：15 - 30 度
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水平角度：25 度

攝影機旋轉角度：25 度

偵測區域：7 - 20 公尺
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架設攝影機

當您架設用於車牌辨識的攝影機時，務必取得目標區域的良好、清楚視野以持續偵測車牌，藉此確保精確

解讀及避免錯誤偵測。以下為架設攝影機的最佳方法：

避開會阻擋攝影機可視範圍的物體，例如：柱子、障礙物、柵欄、大門、樹等。

避開無關的移動物體，例如：行人或車流。

盡可能將攝影機架設在距離目標區域最近的地點。

調整攝影機角度以取得最佳偵測結果。

若可行，使用攝影機的光學變焦。

架設攝影機時，讓車牌從畫面上方出現 (若車流方向為駛離攝影機，則從下方)，而非右側或左側。如

此一來，您可確保辨識車牌流程會在完整車牌皆在可視範圍內才開始。
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確保偵測精準度

適當的攝影機擺放位置與環境可確保偵測精準度。下列狀況可能會影響 AI 偵測：

直射攝影機鏡頭的光線可能使攝影畫面出現條紋或者過曝，損害影像品質。

若攝影機安裝的區域中，光線會出現劇烈變化，可能會導致影像品質不一致。

過曝或曝光不足的車牌畫面會阻礙 AI 進行辨識。

有黃光的背景會阻礙 AI 進行辨識，建議使用白光。

移動過快的車輛可能會造成擷取的車牌影像模糊。

變更攝影機的可視範圍，可能會影響影像分析結果 (例如：改變對焦或縮放層級)。

天候因素可能會影響戶外攝影機的清晰度。下雨、下雪、陰影變化、白天黑夜的光照度差異都可能影

響偵測與辨識。

不穩定的網路連線可能導致畫面不完整或損壞，強烈建議使用有線網路。

灰塵、昆蟲或其他髒汙可能會干擾視線，請保持鏡頭乾淨以取得清晰的影像。

慢速快門可能會造成動態模糊。

偵測精準度要素

車輛 實際環境 攝影機

速度

車牌尺寸與位置

照明狀況

天氣

曝光

可視範圍

快門速度

解決方法

架設位置

畫面品質

不佳畫面 (例如：動態模糊) 會導致低辨識度，請務必檢查您的設定以最佳化畫面品質。
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邊框寬度
若邊框寬度太寬，可能會導致車牌無法辨識或結果不精準。為確保辨識精準度，最小字元高度必須為 30

像素，最小車牌寬度必須為 150 像素。

最小畫面播放速率
若畫面播放速率太低，可能會導致車牌無法辨識或結果不精準。

為確保辨識精準度，使用 DVA3221 時的最小畫面播放速率必須為至少 20 FPS。

車輛速度
車輛速度可能會影響車牌是否可被正確辨識。

若您僅需在車輛靜止時 (例如：在停車場的入口及出口) 辨識車牌，建議您使用 DVA1622。
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若要辨識行進中車輛的的車牌，建議您使用 DVA3221。搭配 DVA3221 使用時，可偵測車牌的最高車速

為 40 公里 / 小時。
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支援地區

我們支援辨識所有包含數字或字母的車牌，請選擇以下地區以取得精準的解讀結果。

澳洲

比利時

捷克

丹麥

愛沙尼亞

法國

德國

希臘

匈牙利

義大利

日本

立陶宛

盧森堡

荷蘭

紐西蘭

波蘭

葡萄牙

羅馬尼亞

斯洛伐克

斯洛維尼亞

瑞士

西班牙

台灣

泰國

土耳其

英國

美國

越南
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攝影機設定

解決方法 1080 像素或更高

拍攝距離 7 - 20 公尺

架設高度 3 - 10 公尺

攝影機方向 -上下 15º- 30º

攝影機方向 - 水平 25º

攝影機方向 - 旋轉 25º

最小畫面播放速率 20 FPS

可成功辨識的最高車速
DVA3221：40 公里 / 小時

DVA1622：靜止

同一畫面中可辨識的車牌數量上限
DVA3221：4

DVA1622：1

最小字元高度 30 像素

最小車牌寬度 150 像素

車牌字元最小數量 4

車牌字元數量上限 12

資料庫數量 10,000

相似結果搜尋容錯 2

雙行車牌偵測 僅支援越南、泰國、日本

設定軟體參數

攝影機架設完成後，即可依需求設定 DVA 的軟體。本章節將介紹使用車牌辨識的必要設定。

選擇人車偵測
若要使用車牌辨識功能，請選擇人車偵測作為任務類型。
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選擇串流配置
請選擇 1920x1080 @20FPS 至 3840x2160 (4K) 之間的解析度以增加辨識精準度。串流配置會依循配對

攝影機的智慧影像分析錄影設定。若要編輯串流配置，請前往網路攝影機並選擇您想設置的攝影機，再按

一下編輯 > 編輯 > 錄影 > 串流 > 智慧影像分析錄影以設定。

注意：

若要編輯特定串流配置，請前往網路攝影機 > 選擇攝影機 > 編輯 > 編輯 > 影音格式 > 影

像。

啟用車牌辨識功能

在設定偵測規則頁面，勾選車牌辨識以啟用相關功能。

選擇特定地區以最佳化辨識精準度。

若在地區設定選擇日本，請啟用限制僅辨識車牌下半部的數字區域，透過縮小辨識區塊來提升精準度。
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將車牌加至車牌資料庫，並勾選為偵測結果標記允許、封鎖圖示以自動將偵測結果與資料庫中的車牌進行

比對及確認其符合允許或封鎖。

管理車牌資料庫

您可以前往錄影應用程式 > 車牌辨識 > 更多 > 管理車牌資料庫或人車偵測任務的設定中管理車牌資料

庫。

資料庫可包含最多 10,000 筆個人檔案，車牌可包含 1 至 64 個 Unicode 字元。
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若要建立車牌檔案，按一下新增。輸入車牌號碼，選擇允許或封鎖，再新增描述。

管理偵測結果

前往錄影應用程式 > 車牌辨識以管理車牌辨識結果。
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若有偵測錯誤的車牌，請在偵測結果上按一下右鍵，或按一下選單圖示 > 編輯車牌以編輯車牌。

警報設定

若您想收到出現未知 / 允許 / 封鎖車牌的警報，請前往監控中心 > 警報面板 > 警報設定。

13



請選擇裝置並勾選方塊以接收偵測到未知、允許、封鎖車牌的警報。

您可以在警報面板檢視以下警報資訊：

日期及時間

車牌號碼

描述

狀態
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匯出報表

若您需要管理或分析偵測到的車輛，請前往錄影應用程式 > 車牌辨識 > 更多 > 車牌報表。

篩選結果並匯出車牌報表。
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